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제품 보증서 

 

ATA의 제품 보증은 제품 판매일로부터 1년 입니다. 

 

ATA는 본 설치 주의사항에 따라 적절하게 취급, 보관, 설치 되지 않은 제품에 

대한 제품 보증, 수리, 그 외의 요구에 대해서 책임을 지지 않습니다. 
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I. 안전 상의 주의사항 

OACIS 설치 매뉴얼과 서보 드라이브 매뉴얼을 읽기 전에는 OACIS를 설치, 운용, 정비하지 

마십시오. 

 

이 설명서는 안전 주의 사항의 정도에 따라 아래와 같이 “경고”와 “주의”로 구분하고 있습니

다. 

 경 고 
잘못 취급했을 경우 위험한 상황이 발생할 수 있어 사망 또

는 중상을 입을 수 있는 가능성이 있는 경우. 

 주 의 
잘못 취급했을 경우 위험한 상황이 발생하여 경상 또는 

OACIS의 물적 손해가 발생할 수 있는 가능성이 있는 경우. 

 

 

 
 

경 고  

 

1. 배선과 점검을 하기 전에, 전원을 차단한 후 5분 이상을 대기하십시오. 그리

고 전압이 충분히 안전한지를 확인하십시오. 그렇지 않으면, 사용자는 감전 

사고를 당할 수도 있습니다.  

2. 특히 OACIS를 배선하고, 점검하고, 운영하는 사용자는 작업을 하기 전에 충

분한 자격을 갖추어야 합니다. 

3. 젖지 않은 손으로 전원을 넣어 주십시오. 그렇지 않으면, 사용자는 감전 사고

를 당할 수도 있습니다. 

4. 전선은 감전 사고 예방을 위해 벗겨지거나, 구겨져서는 안됩니다. 

5. 반드시 모든 커버를 닫고 난 후에, 전원을 넣거나 작동을 시키십시오. 

6. 내부 점퍼 세팅을 제외한 다른 어떤 커버를 제거해서는 안됩니다. 그렇지 않

으면, 사용자는 감전 사고를 당할 수도 있습니다. 

7. 극성이 올바른지 확인하십시오. 그렇지 않으면, 시스템이 폭발하거나 손상을 

입을 수 있습니다. 

8. 심각한 손상을 방지하기 위해서 FG(Frame Ground)를 올바르게 연결하여 주

십시오. 

9. DI (Digital Input) 터미널 블록에 전원을 입력하지 마십시오. 심각한 손상을 

입힐 수 있습니다. 
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 주 의  

 

1. 외부 장치 신호 타입에 따른 적정한 세팅을 확인하여 주십시오. 그렇지 않으

면, 시스템이 폭발하거나, 손상을 입을 수 있습니다. 

2. 폭발과 손상 예방을 위해서 정확하게 터미널을 연결하십시오. 

3. 시스템 손상을 막기 위해, 전원을 입력하기 전에 적절한 회로 차단기(CB)가 

설치되어야 합니다. 

4. OACIS를 충분히 하중을 견딜 수 있는 곳에 설치하십시오. 

5. OACIS 위에 무거운 물체를 두지 마십시오. 

6. OACIS와 ATA에서 제공한 서보드라이브 간에 적절한 케이블을 사용하십시오. 

7. OACIS와 설치되는 벽 사이에 충분한 공간을 두십시오. 

8. OACIS를 떨어뜨리거나, 충격을 가하지 마십시오. 

9. 사용 환경 조건 

 최소 최대  

운용 대기 온도 -10℃ +60℃  

데이터 저장 대기 온도 -20℃ +70℃  

대기 습도 -- 90% 상대습도  

대기 
부식성 가스, 인화성 가스, 오일 미스

트, 먼지, 흙 등이 없는 곳에 설치. 
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II. 오아시스 개요 

A. 파트 명칭 

 

Ethernet Port: RJ45 

RS232 Port: DSUB 9pin 

RS422 Port: DSUB 15pin 

AXIS CN1: DSUB 25pin 

ENCODER INPUT (TTL): DSUB 9pin 

ENCODER INPUT (Line Drive): DSUB 15pin 

 

  

RS232 PORTS 

ENCODER INPUTS (TTL) 

ENCODER INPUTS (Line Drive) 

RS422 PORTS 

RS232 PORT 

ETHERNET PORT 

PROGRAM SET IN (DI) 

PROGRAM SET OUT (DO) 

24VDC POWER IN 

PROGRAMMABLE DI 

2nd AXIS CN1 & DIO 

PROGRAM No. & STEP No. FND 

MODE COMMAND IN 

MODE STATUS OUT 

PROGRAMMABLE DO 

ANALOG INPUT 

1st AXIS CN1 & DIO 
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B. 외부 치수 

< 설치 치수 > 

OACIS

PROGRAM  START

M ODE ST AT US OUT

PROGRAM M ABLE   OUT 1~5

ANALOG INPUT 1

ANALOG INPUT 1~2

AI  GND 1

AI  GND 2

ANALOG INPUT 3

ANALOG INPUT 3~6

AI  GND 3

AI  GND 4

ANALOG INPUT 5

AI  GND 5

AI  GND 6

SERVO ENABLE

AXIS 1AXIS 2

PROGRAM No. STEP No.

PORT

PROGRAM  SET  IN

PROGRAM  SET  OUT

24V DC POWER IN

PROGRAM MABLE   IN 1~6

PROGRAM M ABLE   IN 12~14

T
B

 #
1

T
B

 #
2

T
B

 #
3

T
B

 #
4

T
B

 #
5

T
B

 #
6

T
B

 #
7

T
B

 #
8

T
B

 #
9

T
B

 #
1
0

T
B

 #
1
1

T
B

 #
1
2

T
B

 #
1
3

T
B

 #
1
4

T
B

 #
1
5

S
V

C
N

 1

S
V

C
N

 2

M ODE COMM AND IN

PROGRAM  STOP

RESET

PROG. HOME OK

READY

ERROR

PROGRAM  END

STATUS BIN 1

STATUS BIN 2

STATUS BIN 8

OUT PUT 1

OUT PUT 3

OUT PUT 4

OUT PUT 5

COM MON

OUT PUT 7

OUT PUT 8

OUT PUT 9

COM MON

OUT PUT 10

OUT PUT 11

OUT PUT 12

OUT PUT 13

OUT PUT 14

BIN 2

BIN 4

BIN 8

BIN 16

BIN 64

BIN 1

BIN 2

BIN 4

BIN 8

BIN 32

COM MON

24V

24V

0V

INPUT  1

INPUT  2

INPUT  4

INPUT  6

0V

INPUT  7

INPUT  9

INPUT  11

24V (OUT)

INPUT  12

INPUT  13

INPUT  14

24V (OUT)

RESET  ALARM

CW ENABLE

CCW ENABLE

0V

HOM E SENSOR

POSIT IVE LIMIT

NEGAT IVE LIMIT

BRAKE COM MON

RS-232

Digital  LVDT Interface

DK Series

Digital  LVDT Interface

DG Series

RS-422

R
S

C
N

 2

R
S

C
N

 1
D

K
-E

N
C

 1

D
K

-E
N

C
 2

D
G

-E
N

C
 1

D
G

-E
N

C
 2

L
D

C
N

 1

L
D

C
N

 2

R
S

C
N

 3

RS-232

440400

110231.41.6

60 2525

20

20

7.25

4-5.5

4-6.5

25 60 25

420

7.25

90

30

M4 (Ground)

< BOTTOM VIEW >

4- 11.5

4- 6.5
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III. 전원입력과 FG(Frame Ground) 연결 (TB#3) 

A. 회로도 

 

 

B. 배선 예시 

 

 

⚫ 어플리케이션 하나에 대해 적절한 회로 차단기(CB)를 사용하기를 추천합니다. 

⚫ OACIS는 최소 0.6A를 필요로 합니다. (다른 외부 연결이 없는 경우). 어플리케이션에 따라 더 

많은 소비 전류가 필요할 수 있습니다. 

⚫ OACIS는 Light Curtain과 같이 회로의 자주 켜거나 끄는 것으로부터 전원 입력 연결을 분리

시키는 것을 추천합니다  

+24VDC DC COMMON

CB-1P3A*

M4 FRAME GND HOLE

OACIS

24V DC POWER IN

24V

24V

0V

0V

T
B

 #
3

+24VDC INPUT

+24VDC INPUT

-24VDC INPUT

-24VDC INPUT

GND

FUSE (10A)

TVS

+24V

820Ω

EXT. LED
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IV. 디지털 입력 연결 

: TB#1 / TB#4 / TB#5 / TB#6 / TB#7 / TB#8 /TB#15 

 

A. 회로도 

 

 
 

⚫ PNP와 NPN을 설정하는 방법은 “Chapter VIII” 를 참조하십시오. 

⚫ 최소 3.5mA @24VDC 가 각 채널을 스위치하는데 필요합니다.  

⚫  최소. 20VDC 가 필요합니다. 

⚫  최대 30VDC까지 허용됩니다. 

⚫  과대 전압 입력은 OACIS에 심각한 손상을 야기할 수 있습니다.  

  

+24V

GND

INPUT SIGNAL

+24V

GND

INPUT SIGNAL

+24V

GND

< NPN TYPE INPUT JUMPER SETTING > < PNP TYPE INPUT JUMPER SETTING >

EXTERNAL DEVICE OACIS EXTERNAL DEVICE OACIS

INPUT

6.8kΩ

+24V

+24V

GND GND

+5V +5V +5V

300Ω

EXT. LED

INPUT SIGNAL

+24V COMMON

(PNP JUMPER SETTING)

GND COMMON

(NPN JUMPER SETTING)

+24V

GND
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B. 배선 예시 

 

 

⚫  디지털 입력 터미널 블록의 24V 채널은 “출력”입니다. 이 채널로 24V Power 입력을 연

결하지 마십시오. OACIS에 심각한 손상을 일으킬 수 있습니다. 

⚫ 디지털입력신호는 PNP의 경우는 24V 이고 NPN의 경우는 0V입니다. 

 

24VDC

SOURCE

OUTPUT

OUT#0

OUT#1

OUT#2

OUT#3

OUT#4

OUT#5

OUT#6

OUT#7

+VDC

COM

PROX. SENSOR

OACIS
+24VDC

+24VDC

0VDC

0VDC

BIN 1

BIN 2

BIN 4

BIN 8

BIN 16

BIN 32

BIN 64

STROBE

PROGRAM SET IN

24V DC POWER IN

24V

24V

0V

0V

INPUT 1

INPUT 2

INPUT 3

INPUT 4

INPUT 5

PROGRAMMABLE   IN 1~6

INPUT 6

24V

0V

INPUT 7

INPUT 8

INPUT 9

PROGRAMMABLE   IN 7~11

INPUT 10

INPUT 11

T
B

 #
4

T
B

 #
5

T
B

 #
3

T
B

 #
1
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V. 디지털 출력 연결 

: TB#2 / TB#10 / TB#11 / TB#12 

 

A. 회로도 

 

 

 

⚫ OACIS는 “TR” Type의 디지털 출력 채널을 제공합니다. 

⚫ ‘OUTPUT’과 ‘COMMON’ 양단의 최대 허용전압: 30V 

⚫ ‘OUTPUT’과 ‘COMMON’ 양단의 최대 허용전류: 300mA 

⚫  과대 전압 입력은 OACIS에 심각한 손상을 야기할 수 있습니다. 

 

 

  

+5V +5V

680Ω 300Ω

EXT. LED

OUTPUT SIGNAL

OUTPUT

COMMON
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B. 배선 예시 

 

 

 

⚫ 각각의 디지털 출력 터미널 블록은 24V(PNP) 혹은 0V(NPN)인 자신만의 공통 터미널 단자를 

가지고 있습니다. 

⚫ TB#2는 두 개의 공통 터미널 단자를 가지고 있습니다. 사용자는 그 중의 하나만을 사용할 수 

있습니다. 두 공통 터미널은 내부적으로 연결되어 있습니다. 

 

+24VDC DC COMMON

24VDC

PNP TYPE

(SINK)

INPUT

IN#0

IN#1

IN#2

IN#3

IN#4

IN#5

IN#6

IN#7

COM

OACIS

HOME OK

PROG. HOME OK

READY

ERROR

STATUS BIN 1

STATUS BIN 2

STATUS BIN 4

STATUS BIN 8

PROGRAM END

COMMON

MODE STATUS OUT

OUTPUT 1

PROGRAMMABLE   OUT 1~5

OUTPUT 2

OUTPUT 3

OUTPUT 4

OUTPUT 5

COMMON

OUTPUT 6

PROGRAMMABLE   OUT 6~9

OUTPUT 7

OUTPUT 8

OUTPUT 9

COMMON

OUTPUT 10

PROGRAMMABLE   OUT 10~14

OUTPUT 11

OUTPUT 12

OUTPUT 13

OUTPUT 14

COMMON

T
B

 #
9

T
B

 #
1
0

T
B

 #
1
1

T
B

 #
1
2
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VI.  아날로그 입력 연결 

: TB#13 / TB#14 

 

A. 회로도 

⚫ 전류 타입 입력 설정 

 

 

⚫ 전압 타입 입력 설정 

 

 

  

Pi-Filter
10kΩ

10kΩ

1000pF

Chassis

2700pF

333Ω

SELECT S/W

+15V

+15V

ANALOG IN

(4~20mA)

GND

Pi-Filter
10kΩ

10kΩ

1000pF

Chassis

2700pF

333Ω

SELECT S/W

+15V

+15V

ANALOG IN

(±10V)

GND
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B. 배선 예시 

 

⚫ 각각의 아날로그 입력 채널은 자신만의 접지 터미널을 가지고 있습니다. 

⚫ 각각의 아날로그 입력 채널은 각각 다른 모드로 아날로그 입력을 받을 수 있습니다. 

⚫ 신호 타입 선택 스위치는 입력 신호 타입에 따라 적절하게 설정되어야 합니다. 

➢ 아날로그 입력 신호 타입을 설정하는 방법은 “Chapter VIII”을 참고하십시오. 

⚫ 허용 신호 범위 

➢ 전압 입력 세팅일 경우: -15V ~ +15V  

➢ 전류 입력 세팅일 경우: -30mA ~ +30mA  

➢  오아시스는 오버플로우 신호를 차단합니다.(+/- 10V 혹은 4~20mA) 

➢  과전압 혹은 과전류 입력은 OACIS에 심각한 손상을 입힐 수도 있습니다. 

➢  다른 어떤 터미널블록을 거치지 않고 오아시스 아날로그 입력채널에 직접 연결되어

야 합니다. 

➢  파워선과 앰프선은 서로 분리되어야 합니다. 그리고 앰프신호선에 있는 쉴드선은 노

이즈 레벨을 줄이기 위해 OACIS 샷시 접지에 바로 연결되어야 합니다. 

V

+

-

A

+

-

CURRENT TYPE

SENSOR

VOLTAGE  TYPE

SENSOR

OACIS ANALOG INPUT 1

ANALOG INPUT 1~2

AI GND 1

ANALOG INPUT 2

AI GND 2

ANALOG INPUT 3

ANALOG INPUT 3~6

AI GND 3

ANALOG INPUT 4

AI GND 4

ANALOG INPUT 5

AI GND 5

ANALOG INPUT 6

AI GND 6

T
B

 #
1
3

T
B

 #
1
4

CHASSIS GND

ANALOG INPUT 1

ANALOG INPUT 1~2

T
B

 #
1
3

AI GND 1

ANALOG INPUT 2

AI GND 2

AMP CBL

OACIS-2x

SGA

Power CBL

+24VDC

0VDC

Chassis GND

OUT -

OUT +
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VII.  서보 드라이브 연결 

. 

A. 배선 예시 

 
 

 

⚫ 이 배선 예시는 단지 참조용입니다. 

⚫  ‘BRAKE’와 ‘COMMON’사이의 최대 허용 전압: 30V 

⚫  ‘BRAKE’와 ‘COMMON’사이의 최대 허용 전류: 300mA 

⚫ 서보 모터가 달라지면, 다른 회로가 요구 됩니다. (문의 ata@atainc.com) 

⚫ 자세한 배선 예시는 www.atainc.com에서 찾을 수 있습니다. 

⚫ OACIS는 파나소닉 A5 서보가 디폴트로 되어 있습니다. 

⚫ OMRON 과 LS Mecapion, Mitsubishi 서보 시스템은 옵션입니다. 

⚫  만약에 노이즈 신호레벨이 예상치 못한 전기적 간섭 때문에 높다면 U, V, W선에 페라이

트를 체결하는 것이 효과적일 수 있습니다. 

⚫ P200 이상의 모델에서는 외부회생저항을 연결해야 하는 경우가 있으며 아래 예시를 참고해 

주십시오. 

 

  

0V

+24V

M

B

E

NOISE FILTER

L1

CHASSIS GND

U

SIGNAL CABLE (CN1)

L3

MOTOR GND

V

CB

CB
B2

L2

OACIS

AXIS 1AXIS 2

T
B

 #
1

T
B

 #
2

T
B

 #
3

T
B

 #
4

T
B

 #
5

T
B

 #
6

T
B

 #
7

T
B

 #
8

T
B

 #
9

T
B

 #
1
0

T
B

 #
1
1

T
B

 #
1
2

T
B

 #
1
3

T
B

 #
1
4

T
B

 #
1
5

S
V

C
N

 1

S
V

C
N

 2

SERVO MOTOR

L2

POWER CABLE

24V

+24 VDC

CN1

(X4)

W

0V

THREE PHASE

 380V ±10%

DIRECT CURRENT

24V  ±10%

CR

CN2

(X6)

ENCODER CABLE (CN2)

0V

L1

SERVO DRIVE

A1 A2

 300MM OR MORE

+24V

B1

L3

0 VDC

OACIS-2X

mailto:ata@atainc.com
http://www.atainc.com/
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⚫ P200, G 프레임, 400V, 3상 서보드라이브 배선 예시 

 

    
 

 

 

 회생 저항기는 고온이 됩니다. 사용 환경에 맞게 공냉장치를 설치해 주십시오. 

 손이 닿는 곳에 설치하지 마십시오. 

 설치할 때는 가연성 물질 근처에 설치하지 마시고 화재, 화상의 방지책을 마련하십시오. 

  

Main Power Supply 

L1 

L2 

L3 

24V 

0V 

B1 

B2 

U 

V 

W 

 

Control Power Supply 

Motor Connection 

External Regenerative Resistor 

추천 모델 

Frame 

Power Supply 

3상, 200V 3상, 400V 

G 
DV0P4285 

X 3 in Parallel 

DV0PM20049 

X 3 in Parallel 

 

Part No. 

Specifications 

Resistance 
Cable outside 

diameter 
Weight 

Rated power (reference) 

Free air With Fan 

Ω mm kg W W 

DV0P4285 20 Ф1.27 AWG18 

stranded wire 

1.2 52 130 

DV0PM20059 80 1.2 65 190 
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⚫  엔코더케이블은 파워케이블로부터 30 cm 이상 떨어져 설치합니다. 엔코더케이블을 파워

케이블과 같은 관을 통해 연결하거나 묶지 마십시오. 

⚫ 드라이버에는 두가지 접지단지가 있습니다. 하나는 제어판의 접지단자에 연결되어야 하고 다

른 하나는 모터 접지용입니다.  

⚫  접지단지는 다른 장비와 공유하지 마십시오. 

⚫  전체적으로 미스와이어링에 각별한 주의를 기울여 주시기 바랍니다. 특히 전원 입력, 모터 

출력, 접지 혹은 느슨한 연결에 주의하시기 바랍니다.  

⚫ 자세한 내용은 에이티에이에 문의하십시오. 

 
 

U

V

W

POWER CABLE

SERVO MOTOR

+24VDC

0VDC

SERVO DRIVE

M

B
FERRITE

* If you need, clamp a ferrite with U, V and W wires together.
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VIII. 점퍼와 선택 스위치 설정 

A. 점퍼 설정 
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⚫ JP#1: Program Set In (TB#1) - 디지털 입력 신호 타입 (Digital Input Signal Type) 

➢ 하나의 점퍼 설정이 모든 Program Set In 채널에 사용됩니다. 

 

⚫ JP#2: Mode Command In (TB#8) - 디지털 입력 신호 타입 (Digital Input Signal Type) 

➢ 하나의 점퍼 설정이 모든 Mode Command In 채널에 사용됩니다.  

 

⚫ JP#3: Programmable DI (TB#4 / TB#5 / TB#6) - 디지털 입력 신호 타입 (DI Signal Type) 

➢ Programmable DI 채널은 각각 점퍼를 가지고 있습니다. 
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⚫ JP#4: AXIS1 CN1 Cable DI/O Signal Type 

➢ CN1 케이블의 DI/O (Digital Input/Output) 신호 타입을 설정합니다. 만약 서보 드라이브

가 PNP 타입의 신호를 사용하면, “24V”로 설정하고, NPN 타입의 신호를 사용하면, “GND”

로 설정합니다. 

➢ CN1의 디폴트 OACIS DI는 NPN(SINK)로 설정되어 있습니다. 

 

⚫ JP#5: AXIS1 (TB#15) Home, Positive Limit and Negative Limit Sensors Signal Type 

➢ 하나의 점퍼 설정이 모든 채널을 설정합니다. 

 

⚫ JP#6: AXIS2 CN1 Cable DI/O Signal Type 

➢ JP#4과 동일하게 동작합니다. 

⚫ JP#7: AXIS2 (TB#7) Home, Positive Limit and Negative Limit Sensors Signal Type 

➢ JP#5과 동일하게 동작합니다.  
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B. 스위치 설정 선택 

 

⚫ 아날로그 입력 신호 타입 & 필터 설정 



 

 

22 OACIS-2X  /  VIII. JUMPER & SELECTION S/W SETTING 

➢ 아날로그 신호 필터 딥스위치 설정 

 

⚫ S/W #1: 1kHz (Default: Off) 

⚫ S/W #2: 500Hz (Default: Off) 

⚫ S/W #3: 200Hz (Default: Off) 

 

➢ 아날로그 신호 타입 선택스위치 설정 

 

⚫ Default Setting: +/-10V 

 

⚫ 엔코더 신호 타입 설정 

  

OFF 

ON 

+/-10V 

4~20mA 
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➢ 엔코더 입력 채널#1 설정 

DP# STATUS SIGNAL TYPE 

1 ON 

 
TTL 

(DG1 Channel) 
 

2 ON 

3 OFF 

4 OFF 

1 OFF 

 
LINE DRIVE (default) 

(DK1 Channel) 
 

2 OFF 

3 ON 

4 ON 

 

➢ 엔코더 입력 채널#2 설정 

DP# STATUS SIGNAL TYPE 

5 ON 

 
TTL 

(DG2 Channel) 
 

6 ON 

7 OFF 

8 OFF 

5 OFF 

 
LINE DRIVE (default) 

(DK2 Channel) 
 

6 OFF 

7 ON 

8 ON 

 

➢ 디폴트 셋팅: Encoder Input Channel #1, #2 – LINE DRIVE. 
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IX. 케이블 연결 

A. RS232 포트 

⚫ 포트 타입: DSUB 9pin Male Connector 

 

⚫ Pin Assignment 

PIN No. PIN ASSIGNMENT PIN No. PIN ASSIGNMENT 

1 No Connection 6 No Connection 

2 RXD (OACIS IN) 7 No Connection 

3 TXD (OACIS OUT) 8 No Connection 

4 No Connection 9 Shield 

5 GND   

 

 핀 #2, #3, #5만 적절히 연결하면 됩니다. 다른 핀(#1, #4, #6, #7, #8)은 연결이 허용되지 않습

니다. 
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B. 엔코더 입력 포트 (Line Driver) 

⚫ 이 포트는 A/B/Z상 Voltage Differential Line Driver 출력용입니다. 

⚫ RS-422와 호환가능 

⚫ 포트 타입: DSUB 9pin Female Connector 

 

⚫ Pin Assignment 

 

OACIS 
DSUB 9PIN 

Pin # Description 

1 +Vcc (5V) 

2 0V 

3 A 

4 /A 

5 B 

6 /B 

7 Z 

8 /Z 

9 Shield 
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C. 엔코더 입력 포트 (TTL, Open Collector) 

⚫ MAGNESCALE (SONY) DG Series 와 호환가능 

⚫ 포트 타입: DSUB 15pin Female Connector 

 

⚫ Pin Assignment 

 

PIN No. PIN ASSIGNMENT 

1 +5V 

2 -5V 

3 GND 

4 /A 

5 /B 

6 /RESET 

7 /Z 

8 /ALM 

9 GND 

10 GND 

11 -- 

12 -- 

13 -- 

14 -- 

15 Shield 
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X. ESTOP 회로 

A. ESTOP 회로도 

 

 
 

B. 배선 예시 

 

  

INPUT

(NC)

6.8kΩ

+24V

+24V

GND GND

+5V +5V

+5V

300Ω

EXT. LED

INPUT SIGNAL

+24V COMMON

(PNP JUMPER SETTING)

GND COMMON

(NPN JUMPER SETTING)

+5V

680Ω

+5V

680Ω

SERVO #1

SERVO ON

OUTPUT SIGNAL

(IN CN1 CABLE)

SV1_ON

SV2_ON

JUMPER SETTING REQUIRED

PER INPUT SIGNAL TYPE

(SEE THE DI CIRCUIT DRAWING)

SERVO #2

SERVO ON

OUTPUT SIGNAL

(IN CN1 CABLE)

PROGRAM START

PROGRAM STOP

RETURN HOME

RESET

E-STOP

T
B

 #
8

MODE COMMAND IN

OACIS

E-STOP PBPROPER SAFETY CIRCUIT
REQUIRED

WITH LIGHT CURTAIN AND SAFETY RELAY

PER APPLICATION REQUIREMENT

+24V or GND

(PER JUMPER SETTING)
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C. 배선시 주의사항 

⚫ SAFETY(STO) 회로에서 안전릴레이의 안전출력이 펄스출력이고 보조출력이 없을 경우 동일한 

컨트롤 릴레이를 SF1+, SF2+, E-STOP 신호에 각각 설치합니다. 

 

 

 

 

⚫ SAFETY(STO) 회로에서 안전릴레이의 안전출력이 펄스출력이고 보조출력이 있을 경우  

E-STOP 신호는 보조출력에 연결합니다. 

 

 

 

SAFETY RELAY 

Safety Output 1 

Safety Output 2 

Safety Output 3 

CR 

MOTOR DRIVE 

SF1+  

SF2+ 

CN3 

OACIS 

E-STOP 

SAFETY RELAY 

Safety Output 1 

Safety Output 2 

Safety Output 3 

AUX Output 

MOTOR DRIVE 

SF1+  

SF2+ 

CN3 

OACIS 

E-STOP 
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XI. 열손실 특성 

D. OACIS-2X : 15 W 

E. 파나소닉 A5 모터드라이브 

 

서보프레스 
 

Motor Model 
Drive 

Model Input Voltage, V Power Output, kW Power Dissipation, W 

MSMD022G1 MADHT1507 220 0.2 33 

MSMD042G1 MBDHT2510 220 0.4 36 

MSME102G1 MDDHT5540 220 1.0 55 

MSME202G1 MEDHT7364 220 2.0 116 

MSME302G1 MEDHTA390 220 3.0 218 

MSME402G1 MFDHTB3A2 220 4.0 214 

MSME502G1 MFDHTB3A2 220 5.0 340 

MSME104G1 MDDHT3420 380 1.0 55 

MSME204G1 MEDHT4430 380 2.0 74 

MSME304G1 MFDHT5440 380 3.0 120 

MSME404G1 MFDHTA464 380 4.0 138 

MSME504G1 MFDHTA464 380 5.0 212 

 

너트러너 
 

Motor Model 
Drive 

Model Input Voltage, V Power Output, kW Power Dissipation, W 

MSMD012G1S MADHT1505 220 0.1 26 

MSMD022G1S MADHT1507 220 0.2 33 

MSMD042G1S MBDHT2510 220 0.4 36 

MSMD082G1S MCDHT3520 220 0.75 39 
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REVISION 

v01.00: Engineering Released 

v01.10: IX.B.2 was +Vcc (24V) 

v01.20: Appendix #1 added 

v01.31: Detailed Comments for wiring is added 

v01.32: Updated OACIS Exterior Dimensions 

v01.33: Correct VIII.A.4 

v01.35: OACIS-P(ServoPress) Warning 3. Added 

v01.36: Document Format Updated 

v01.37: Correct IX.B 

v01.38: Correct IX.C 

v01.39: A few items updated 

v01.40: Document Format Updated 

v01.41: “Headers & Footers” Format Updated 

v01.42: Image Size & Resolution Updated 

v01.43: Tips on Servo Wiring Added 

v01.44: Image on Servo Connections Added 

v02.00: Installation and Maintenance Manuals Separated 

v02.01: All damaged images Revised 

v02.02: Wiring Comments Added in VII 

v02.03: All Contents Downsized 

v02.04:  

-. Analog Input GND wirings in VI Updated 

-. Ferrite wiring in VII Added 

v02.05: Power Dissipation Specifications in XI Added 

v02.06: Servo Connection Image in VII Revised 

v02.07: Servo Connection Image in VII Revised 

v02.08: Mistyping Modified 

v02.09: Page Format Updated 

v02.10: NPN-related comments in IV.B and V.B Added  

v02.11:  

-. Duplicated content deleted in IX.B and IX.C 

-. Wiring example for external regenerative resistors Added in VII 

v02.12:  

-. Precautions for wiring added in XI.C  
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